Stap 1

Sluit de motor aan op de stroom.

Stap 2

Houd de pijl naar boven (*) en de pijl naar beneden (v) tegelijkertijd ingedrukt totdat de motor reageert.
De handzender is nu aangemeld.

Stap 3

Druk één keer kort op de '‘prog.-toets’ achter op de handzender. De programmeringsfase is nu
afgesloten.

Stap 4

Automatische draairichting bepalen: Klik één keer op de pijl naar boven (*). Het rolluik zal nu omlaag
gaan. Klik weer op de pijl naar boven (*) wanneer het rolluik beneden is. Het rolluik zal nu omhoog gaan.
De draairichting is nu automatisch aangepast. Gaat het rolluik nog niet naar boven met de pijl naar
beneden? Laat hetrolluik dan met de pijl naar beneden omhoog gaan en geef wat weerstand. Zo zal de
motor herkennen dat het rolluik nu omhoog gaat en de draairichting wijzigen.

Stap 5

Automatische boven- en onderpositie bepalen: Om de eindposities in te stellen moet je het rolluik een
aantal keer op een neer laten bewegen zodat de motor zelf de eindposities kan instellen. Wanneer je het
rolluik de eerste keren omlaag of omhoog doet, zal het relatief bruusk stoppen. Na een aantal keer op en
neer gaan, zal het rolluik de posities herkennen en de soft-open en soft-close activeren. Zodra het rolluik
beide eindposities zachtjes bereikt, is het rolluik klaar voor gebruik.
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